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1 Introduktion

Nu &r det dags, heisten ska utforas! Det géller att ta sig dit, ta sig genom labyrinten, och sedan
fly s& snabbt som mdjligt. Tavlingen kommer alltsa vara en kombination av tdvling 1 och 2.
Det hiar dokumentet dr specifikt for finalen. Allménna regler som géller for alla tdvlingar
hittas pa tdvlingshemsidan (robot.tekniskfysik.se).

2 Komponenter
Lagen kommer fi anvidnda de givna komponenterna frén tévling 1 och 2.
2.1 Andra Komponenter

Lagen fér inte anviinda annan elektronik dn det som ar givet for tdvlingen. Utdver den
elektronik som ér tillgiven kan lag fa dispens for att anvinda annan elektronik pa begér och
konsensus med robotledningen. Under fallet att ytterligare elektronik skulle bli tillatet for ett
lag s& kommer de andra lagen notifieras och dven dem f3 tillatelse till samma elektronik.

Déaremot elektronik som inte ger direkt fordel (resistorer, lysdioder, osv.) ar godkédnt och
behdver inte fas dispens for. Om ni dr osdkra om en viss typ av elektronik ar tillaten ar det
bara att fraga.

Anviandning av annan handkontroll ar tillatet. Till exempel om laget skulle vilja anvinda en
tradlos handkontroll istéllet for den som &r given.

3 Riktlinjer

Restriktioner fran tidigare tdvlingar kvarstar. Roboten, fran tavling 1, far inte modifieras
fysiskt som paverkar prestandan utan endast koden far modifieras for att optimera
linjeroboten. Roboten, fran tévling 2, far inte dverstiga varken 3 kg i vikt eller 40x40x40cm i
storlek. Handkontrollen kopplas enklast till en laptop (eller ekvivalent) dér kod kors for att
skicka data till ena Romeo kortet 6ver USB. Den tradlésa kommunikationen mellan korten
(varav en dr pa roboten) méste utforas genom ESP-NOW. Annan kommunikationsmetod &r
alltsa inte tillatet.

4 Tavlingsmoment

Hela tivlingsbanan kommer grundas pd gummimattor som anvinds 1 tidigare tivlingar.
Téavlingen dr utformad som en kombination av deltdvling 1 och 2. Alltsa kommer labyrint,
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dragrace, slalom, samt hopp kombineras till en stor racerbana. Ordningen &r obestimd men alla
moment ingir. Bade labyrintroboten (autonomt) och raceroboten (fjarrstyrt) kommer vara
aktiva under tivlingen.

4.1  Fran deltivling 1

Vid en punkt i racet s kommer raceroboten behdva knuffa bort taket ovanfor labyrintroboten
och da far den borja kora. Om labyrintroboten kor av banan eller tappat bort sig helt kan laget
séga till funktiondr att aterstélla labyrintroboten till borjan av banan. Den kommer alltsa inte
aterstdllas om roboten kor fel vag. Nér labyrintroboten autonomt klarat labyrinten genom att
ta sig till den takmarkerade cellen sé fir laget borja styra robotarmen for att forflytta kuben
frdn malet till raceroboten. Kuben ér 4x4x4cm och viger 2045 g. Det ar tillatet att hilla fast
eller stanga in kuben elektroniskt (inte for hand). Om labyrint roboten inte klarar det efter 3
minuter far raceroboten inte kuben och den far kora ivdg utan den. Raceroboten far inte kora
ivdg innan antingen labyrintroboten é&r tillbaka eller de 3 minuterna har passerat.

Labyrinten kommer att besta av vita linjer som roboten ska folja och viggar som kommer
goOra att roboten inte kan ta ndgra genvégar.

4.2 Fran deltivling 2

Banan kommer innehalla element fran varje moment i deltdvling 2; en rad av hinder kommer
utgora en slalombana och hindrerna kommer ha samma mellanrum pa 60cm som 1 andra
momentet av andra deltidvlingen. Det kommer dven finnas en genvig bestaende av ett hopp
med ett avstand som bestdims med avseende pa en genomsnittlig hopplangd frén deltavling 2
men det gar att kora en langre vig for att undvika hoppet.

4.3 Generellt

Om roboten skulle fastna eller av annan anledning inte kunna fortsétta s maste laget tydligt
meddela funktionir att pausa tiden. Nér tiden dr pausad kommer funktionéren att ta upp
roboten och sitta den i delen av banan ungefér dér den fastnade. Tiden startas igen och laget
far fortsatta kora ndr funktiondr sager kor.

Tiden startar nir roboten ldmnar startlinjen och slutar nir den har atervint. Poing &r utdelade
efter platsposition enligt: #1 far 35 poéang, #2 far 20 poing, #3 far 15 poing, #4 far 12
poing, och #5 far 10 poiing.

Om kuben é&r pa raceroboten nér den korsar slutlinjen fas ytterligare 10 poéing. Alltsa fés inte
dessa 10 podng om labyrinten inte avklaras eller om kuben tappas péa viagen fran labyrinten till
slutlinjen.

Vinnare utses fran summan av alla poéng fran tivling 1, 2 och 3.
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5 Byggkvill

Under utvecklingsprocessen infor finalen kommer robotgruppen att arrangera en byggkvall.
Syftet med dessa tillfdllen &r att ge lagen praktiskt stdd och mojlighet att testa en robotarm
med kuber. Det kommer finnas mojlighet att stdlla fragor, f4 handledning samt samarbeta med
andra lag for att komma vidare i utvecklingen.

Information om exakt tid och plats for byggkvillarna kommer att publiceras senare i
Discord-chatten.

For de som inte har direkt atkomst till 3D-labbet finns mojligheten att fa hjdlp genom att
anvinda kanalen "dorrklocka" i Discord-gruppen Teknisk fysik robottavling, sa att nigon med
behorighet kan 6ppna.
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